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ARIMA Modelleri Nedir?

Calisma Kagidi

ARIMA modelleri, bir zaman serisinin gecmis degerlerine ve gecmis tahmin hatalarina dayali olarak
gelecekteki degerlerini tahmin eden istatistiksel modellerdir.

ARIMA(p, d, q) = (1 - £ (i=1)"p @i L)(1-L)~d Y.t = (1 + =_{(

Otokoregresif (AR) derecesi

Entegre (1) derecesi (fark alma sayisi)
Hareketli Ortalama (MA) derecesi

_t = Zaman serisi degeri

L = Gecikme operatoru

¢i = AR katsayilarn

Sorular

p
d
q
Y

1. Bir zaman serisinin duragan hale getirilmesi icin ka¢ kez fark alinmasi gerektigini belirten
ARIMA parametresi hangisidir?
A)p

B) d
Cq
D) AR

2. ARIMA modelinin AR bileseni neyi ifade eder?

A) Gecmis tahmin hatalarinin etkisi
B) Serinin gecmis degerlerinin etkisi
C) Serinin trend bileseni

D) Serinin mevsimsel bileseni

3. ARIMA modelinde MA bileseni neyi ifade eder?
A) Serinin gecmis degerlerinin etkisi

B) Serinin duraganlik derecesi

C) Gecmis tahmin hatalarinin etkisi

D) Serinin varyansinin etkisi

4. Basit bir ARIMA(1,1,0) modeli 6rnegi verin.

. ARIMA modelinde 'd' parametresinin 6nemi nedir?

. ARIMA modelinde AR ve MA bilesenleri arasindaki temel fark nedir?
. Tanimla: ARIMA nedir?

. Tanimla: ARIMA'daki 'p' neyi temsil eder?

O© 00 N O U

. Tanimla: ARIMA'daki 'd' neyi temsil eder?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) d — 'd' parametresi, serinin duraganhgini saglamak icin kac kez fark alinacagini belirtir.
2. B) Serinin gecmis degerlerinin etkisi — AR (Otokoregresif) bileseni, zaman serisinin gecmis
degerlerinin mevcut degeri Uzerindeki etkisini modeller.

3. C) Gecmis tahmin hatalarinin etkisi — MA (Hareketli Ortalama) bileseni, zaman serisinin gecmis
tahmin hatalarinin mevcut degeri lUzerindeki etkisini modeller.

4. Bu model, birinci dereceden otokoregresif (AR(1)) bir stireci ifade eder. Veri bir kez fark
alinmistir (1(1)) ve hareketli ortalama (MA) bileseni yoktur (MA(0)). Model su sekilde yazilabilir: (1 -
¢1 L)(1-L)Y_t = €_t. Bu, serinin bir dnceki degerinin farkinin, serinin kendisinin bir dnceki degerine
bagli oldugunu gosterir.

5. 'd' parametresi, zaman serisinin duragan hale getirilmesi icin kac kez fark alinmasi gerektigini
belirtir. Duragan olmayan bir seriyi duragan hale getirmek, modelin gUvenilirligini artirir ve
tahminlerin dogrulugunu iyilestirir.

6. AR (Otokoregresif) bileseni, serinin gecmis degerlerinin mevcut degeri lzerindeki etkisini
modellerken, MA (Hareketli Ortalama) bileseni, gecmis tahmin hatalarinin mevcut deger lzerindeki
etkisini modeller.

7. ARIMA, zaman serisi verilerini analiz etmek ve tahmin etmek icin kullanilan Otokoregresif
Entegre Hareketli Ortalama modelidir.

8. 'p', modeldeki Otokoregresif (AR) derecesini temsil eder; yani serinin gecmis degerlerinin kag
tanesinin modele dahil edilecegini gosterir.

9. 'd', modeldeki Entegre (l) derecesini temsil eder; yani seriyi duragan hale getirmek icin kac kez
fark alinmasi gerektigini gosterir.
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