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Bode Diyagramlari Nedir?

Calisma Kagidi

Bode diyagramlari, bir dogrusal zamanla degismeyen (LTI) sistemin transfer fonksiyonunun frekans
Uzerindeki davranisini gosteren iki ayri grafiktir: kazanc (genlik) grafigi ve faz grafigi. Genellikle
logaritmik dlcekte cizilirler.

Sorular

1. Bode diyagramlari hangi tar sistemlerin frekans tepkisini analiz etmek icin kullanilir?

A) Lineer Olmayan Sistemler

B) Lineer Zamanla Degismeyen (LTI) Sistemler
C) Zamanla Degisen Sistemler

D) Dinamik Olmayan Sistemler

2. Bode diyagraminda kazancg grafigi genellikle hangi birimde ifade edilir?

A) Volt (V)

B) Amper (A)

C) Ohm (Q)

D) Desibel (dB)

3. Bir sistemin kararliligini degerlendirmede Bode diyagramlarindan elde edilen énemli
parametreler nelerdir?

A) Zaman sabiti ve dogal frekans

B) Kazang¢ marji ve faz mariji

C) Bant genisligi ve ylkselme slresi
D) S6num orani ve titresim frekansi

4. Basit bir RC alcak geciren filtre icin Bode diyagramini nasil ¢izeriz?

5. Bode diyagramlarinin mUhendislikteki temel kullanim alanlar nelerdir?
6. Tanimla: Bode Diyagrami Nedir?

7. Tanimla: Kazanc Grafigi Ne Gosterir?

8. Tanimla: Faz Grafigi Ne Gosterir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) Lineer Zamanla Degismeyen (LTIl) Sistemler — Bode diyagramlari, dogrusal zamanla
degismeyen (LTI) sistemlerin frekans tepkisini analiz etmek icin standart bir aractir.

2. D) Desibel (dB) — Kazanc¢ (genlik) yaniti, Bode diyagramlarinda genellikle desibel (dB) cinsinden
ifade edilir.

3. B) Kazanc¢ mariji ve faz marji — Kazanc¢ marji ve faz marji, bir kontrol sisteminin stabilitesini
dederlendirmek icin Bode diyagramlarindan c¢ikarilan kritik élcltlerdir.

4. 1. RC alcak geciren filtrenin transfer fonksiyonunu belirleyin: H(s) = 1 / (1 + sRC). 2. Frekans
alanina gegis yapin: s = jw. 3. Genlik yanitini (kazang) hesaplayin: |H(jw)| = 1/ sqrt(1 + (WRC)"2).
4. Faz yanitini hesaplayin: ZH(jw) = -arctan(wRC). 5. Kazanc ve fazi farkl w dedgerleri icin cizerek
Bode diyagramini olusturun.

5. 1. Sistem stabilitesi analizi: Kazang ve faz marijlarini belirleyerek sistemin kararliligini
degerlendirir. 2. Frekans tepkisi analizi: Sistemlerin belirli frekanslardaki sinyallere nasil tepki
verdigini gbsterir. 3. Kontrol sistemi tasarimi: istenen performansi elde etmek icin geri besleme
doéngulerinin ayarlanmasina yardimci olur. 4. Filtre tasarimi: Belirli frekans bantlarini geciren veya
engelleyen filtrelerin tasariminda kullanilir.

6. Bir LTI sisteminin kazang ve faz yanitlarinin frekansa gore logaritmik dlcekte cizilen iki grafigidir.
7. Sistemin farkl frekanslardaki genlik (dB cinsinden) degisimini g0osterir.

8. Sistemin farkli frekanslardaki faz (derece veya radyan cinsinden) degisimini gosterir.

Bounlu

TUm kartlar, adim adim ¢o6zimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341



