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DC Motor Nedir? Prensipleri ve Ozellikleri

Calisma Kagidi

DC motorlar, bir armatir sargisindan gecen akimin, stator tarafindan olusturulan sabit bir
manyetik alan ile etkilesmesi sonucu dénme momenti (tork) Ureterek calisir. Baslica 6zellikleri
arasinda tork-hiz karakteristigi, verimlilik ve glc bulunur.

T=k-®-lIa

T = Tork (Nm)

k = Motor Sabiti (Nm/A)
® = Manyetik Aki (Wb)
la = Armatir Akimi (A)

Sorular

1. DC motorun Urettigi tork hangi faktorle dogru orantihdir?

Sadece manyetik alan siddeti

Dénme hiz

. DC motorun hizini artirmak icin asagidakilerden hangisi yapilabilir?
A) Armatlr akimini artirmak

B) Uygulanan gerilimi artirmak

C) Manyetik alan siddetini artirmak

D) YukU artirmak

3. KomuUtatdérian DC motorlardaki temel gérevi nedir?

A) Manyetik alan olusturmak

B) Armattr sargilarina giden akimin yonunu periyodik olarak degistirmek
C) Fircalari hareket ettirmek

D) Motorun sogutulmasini saglamak

4. DC motorun torkunu etkileyen faktorler nelerdir?
. DC motorun hizini etkileyen faktorler nelerdir?

. DC motorlarda verimlilik nasil tanimlanir?

5
6
7. Tanimla: DC Motorun Temel Calisma Prensibi
8. Tanimla: DC Motorun Ana Bilesenleri

9

. Tanimla: Tork-Hiz Karakteristigi
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Cevap Anahtan

1. A) Manyetik alan siddeti ve armatir akimi — DC motorun torku (T), manyetik aki (®) ve armatlr
akiminin (la) carpimiyla dogru orantilidir (T = k * ® * |a).

2. B) Uygulanan gerilimi artirmak — Uygulanan gerilimin artirilmasi, motorun daha yuksek bir hiza
ulasmasini saglar. Armatir akimi ve yuk artisi hizi disdrirken, manyetik alan siddetinin artiriimasi
da hizi dusurdar.

3. B) Armatir sargilarina giden akimin yonUnu periyodik olarak degistirmek — KomUtator, dénen
armatdr sargilarindaki akim yoninu, rotorun her yarim turunda degistirerek torkun strekli ayni
yonde olmasini saglar.

4. Armatar akimi (la): Akim arttikca tork artar.,Manyetik alan siddeti (®): Alan siddeti arttikca tork
artar (seri motorlarda armatir akimiyla dogru orantilidir).,Motor sabiti (k): Motorun tasarimina
baglidir.

5. Uygulanan gerilim (V): Gerilim arttikca hiz artar.,Armattr akimi (la) ve alan akimi (If): Ytk
arttikca armatdr akimi artar, bu da back-EMF'yi azaltarak hizi dustrir.,Manyetik alan siddeti (®):
Alan siddeti azaldikca hiz artar (zayif alan kontroll).

6. Verimlilik (n), motorun cikis mekanik glctnun giris elektrik glicine oranidir.,n = (Cikis Gucu) /
(Giris Glcl) = (Cikis Glcd) / (Cikis Glcl + Kayiplar),Kayiplar; bakir kayiplari (la”~2*Ra), demir
kayiplari, strtiinme ve riazgar kayiplaridir.

7. Manyetik alan icindeki iletkenden akim gectiginde olusan Lorentz kuvveti sayesinde dénme
momenti elde edilmesi.

8. Stator (manyetik alan olusturan), Rotor/Armatur (sargili dénen kisim), Komutatér (akim yonunu
degistiren), Fircalar (komUtatore temas eden).

9. DC motorlarda tork, genellikle hizla ters orantilidir; yUksek tork disuk hizda, disuk tork yuksek
hizda elde edilir.

Bounlu

Tam kartlar, adim adim ¢ézimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341



