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Dijital Kontrol Sistemleri Nedir?

Calisma Kagidi

Dijital kontrol sistemleri, strekli zamanl fiziksel strecleri érnekleyerek, bu érneklenmis verileri
dijital islemcilerle isleyerek ve ardindan bu dijital kararlar tekrar stirekli zamanh kontrol
sinyallerine donuUstlrerek calisan sistemlerdir.

Sorular

1. Dijital kontrol sistemlerinde surekli sinyali dijitale ceviren temel bilesen hangisidir?
A) DAC

B) Mikrodenetleyici

C) ADC

D) Aktlator

2. Dijital kontrol sistemlerinde '‘6rnekleme periyodu' neyi ifade eder?

A) Alinan dijital degerin hassasiyetini

B) iki 6rnek alma arasindaki zaman araligini
C) Kontrol déngustinin tamamlanma suresini
D) Dijital sinyalin frekansini

3. Dijital kontrol sistemlerinin en 6nemli avantajlarindan biri asagidakilerden hangisidir?

A) Daha az donanim gerektirmesi

B) Programlanabilir ve esnek olmasi
C) Gecikmelerin olmamasi

D) Analog sinyalleri dogrudan islemesi

4. Bir firlnin sicaklik kontrolU dijital bir kontrol sistemi ile nasil yapilir?

5. Bir robot kolunun hassas hareket kontroll dijital sistemlerle nasil saglanir?
6. Tanimla: Dijital Kontrol Sistemi Temel Bilesenleri Nelerdir?

7. Tanimla: Ornekleme (Sampling) Nedir?

8. Tanimla: Kuantalama (Quantization) Nedir?
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Cevap Anahtan

1. C) ADC — Analog-Dijital Donusturict (ADC), surekli analog sinyalleri ayrik dijital degerlere
donustirmekle gorevlidir.

2. B) iki 6rnek alma arasindaki zaman araligini — Ornekleme periyodu (Ts), siirekli sinyalden
ardisik iki 6rnegin alindigi zaman arasindaki sureyi belirtir.

3. B) Programlanabilir ve esnek olmasi — Dijital kontrol sistemleri, yazilim araciligiyla kolayca
programlanabilir ve farkl kontrol stratejilerine uyarlanabilir, bu da onlara blyUk bir esneklik
kazandirir.

4. 1. Sicaklik sensoéru surekli analog sicaklik degerini 6lcer. 2. Analog-dijital donUstirict (ADC) bu
degeri dijital bir veri formatina cevirir. 3. Mikrodenetleyici, belirlenen hedef sicaklik ile mevcut
sicaklik arasindaki farki hesaplar. 4. Mikrodenetleyici, 1sitici elemani (6rnegin role) kontrol etmek
icin bir dijital komut Uretir. 5. Dijital-komut, dijital-analog donusturtct (DAC) aracihigiyla analog bir
sinyale cevrilerek isitici elemanin gicunu ayarlar. 6. Strec tekrarlanir.

5. 1. Robot kolunun eklem pozisyonlari sensérlerle okunur (dijital veya analog). 2. Kontrolci
(6rnegin PLC veya bilgisayar), istenen pozisyona ulasmak icin gerekli motor komutlarini hesaplar.
3. Bu komutlar, motor struculerine dijital sinyaller olarak génderilir. 4. Motor surtculeri, bu dijital
sinyalleri motorlari hareket ettirecek uygun akim ve gerilimlere dénusturur. 5. Geri besleme
sensorleri surekli pozisyonu izleyerek kontrol donglstinit tamamlar.

6. Sensoérler, Analog-Dijital DdnUstirict (ADC), Dijital islemci (Mikrodenetleyici/Bilgisayar),
Dijital-Analog Donusturuct (DAC), Aktuatorler.

7. Suirekli zamanl bir sinyalin belirli zaman araliklarinda degerlerinin alinmasi islemidir. Ornekleme
periyodu (Ts) ile belirlenir.

8. Orneklenmis analog degerlerin belirli sayida ayrik seviyeye dénustirilmesidir. ADC'nin
¢ozUnarluga ile ilgilidir.

Bounlu
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