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Enduktif Motor Isletimi Nedir?

Calisma Kagidi

EndUktif motor isletimi, stator sargilarinda alternatif akim (AC) akitilarak olusturulan dénen
manyetik alanin, rotor iletkenlerinde indtklenen akimlarla etkileserek tork Gretmesi prensibine
dayanir.

$$T = 3/w_s V2 R2'/((R1 + R2'/s)? + (X1 + X2')?)$$

T = Tork (Nm)

w_s = Senkron Hiz (rad/s)

V = Faz Gerilimi (V)

Ri1 = Stator Direnci (\Omega)

Rz' = Rotor Direnci (indirgenmis) (\Omega)
s = Kayma (-)

Sorular

1. EndUksiyon motorlarinda dénen manyetik alanin frekansi nedir?
A) Stator geriliminin frekansina esittir

Rotor hizina baghdir

Kaymaya baghdir

Sabit bir degerdir
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2. Enduiksiyon motorunun calismasi icin rotorun senkron hizdan daha yavas donmesi gerekir
i?
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A) Evet, tork Uretimi icin bu gereklidir

B) Hayir, senkron hizda calisabilir

C) Hayir, senkron hizdan daha hizli donmelidir
D) Hayir, sadece DC motorlarda gereklidir

3. Endiksiyon motorlarinda reaktif guc tiketiminin ana nedeni nedir?
A) Direncg kayiplari

B) Sargilarin endUktif reaktansi

C) Surekli miknatis kullanimi

D) Rotorun dénme hizi

4. Bir endUksiyon motorunun tork denklemi nasil yorumlanir?
5. Endiktif motorlarda 'kayma' nedir ve 6nemi nedir?

6. Tanimla: Enduksiyon motoru hangi prensiple calisir?

7. Tanimla: EndUlktansin endiksiyon motorundaki rolt nedir?

8. Tanimla: Enduksiyon motorunda tork formulindeki 'kayma' neyi ifade eder?
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Cevap Anahtan

1. A) Stator geriliminin frekansina esittir — Donen manyetik alanin frekansi, stator sargilarina
uygulanan AC gerilimin frekansina esittir.

2. A) Evet, tork dretimi icin bu gereklidir — Evet, tork Gretimi icin rotorun senkron hizdan biraz
daha yavas donmesi gerekir. Bu hiz farkina 'kayma' denir ve rotor akimlarinin olusmasini saglar.

3. B) Sargilarin enduktif reaktansi — Sargilarin sahip oldugu enduiktif reaktans, motorun calismasi
icin gerekli olan dénen manyetik alani olusturmak amaciyla reaktif gii¢ cekilmesine neden olur.
4. 1. Denklemin, uygulanan gerilim (V) ile tork (T) arasinda bir iliski kurdugunu gézlemleyin. 2.
Kayma (s) degerinin degisimiyle torkun nasil etkilendigini inceleyin; 6zellikle s=1 (kalkis) ve s=0
(senkron hiz) durumlarina dikkat edin. 3. Direnc (R) ve reaktif direnc (X) terimlerinin, motorun ic
empedansini ve dolayisiyla akim ¢ekimini belirledigini anlayin.

5. 1. Kayma (s), senkron hiz ile rotor hizi arasindaki farkin senkron hiza oranidir. 2. s = (ws - wr) /
ws formualuyle hesaplanir. 3. Kayma, rotor akimlarinin frekansini ve dolayisiyla indiklenen torku
belirler. Kayma sifir oldugunda tork sifir olur.

6. D6nen manyetik alanin rotor iletkenlerinde akim indUkleyerek tork Gretmesi prensibiyle calisir.

7. Stator sargilarinda donen manyetik alanin olusumunu saglar ve rotor sargilarinda gerilim
induklenmesine yol acar.

8. Senkron hiz ile rotor hizi arasindaki farkin senkron hiza oranidir; tork tretimini dogrudan etkiler.
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