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Yuk Akis Dagilimi Nedir?

Calisma Kagidi

YUk Akis Dagihimi, bir elektrik glc sistemindeki tim bara noktalarindaki gerilim buyuklUklerini ve
faz acilarini, hatlardaki akim ve guc akislarini ve sistemdeki toplam kayiplari hesaplayan bir
analizdir.

Pi + jQi = Vi £_(k=1)"Y_(ik)~* V_k~*

Pi = Bara i'deki aktif guc (MW)

Qi = Bara i'deki reaktif guc (MVAR)

Vi = Bara i'deki gerilim (kV)

Y_(ik) = Bara i ve k arasindaki admitans (pu)
n = Sistemin toplam bara sayisi (-)

Sorular

1. Yuk akis analizi sonucunda elde edilen temel ciktilardan biri asagidakilerden hangisidir?
A) Sistemin frekansi

Bara gerilimlerinin buyukltkleri ve faz acilari

Toprak direnci

iletkenlerin fiziksel uzunluklar
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B
C
D

2. Asagidakilerden hangisi yiik akis analizinin amaclarindan biri DEGILDIR?

A) Sistemdeki glc kayiplarini belirlemek

B) Hatlardaki asiri yuklenmeleri tespit etmek

C) Sistemin kisa devre akimlarini hesaplamak

D) Bara gerilimlerinin kabul edilebilir sinirlar icinde olup olmadigini kontrol etmek

3. YUk akis analizinde genellikle hangi tlr denklemler kullanilir?

A) Diferansiyel denklemler

Lineer denklem sistemleri

Lineer olmayan denklem sistemleri
istatistiksel modeller

B
C
D
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4. Basit bir iletim hatti icin ylik akis dagihmi nasil yapilir?
5. YUk akis analizinin temel amaclari nelerdir?

6. Tanimla: YUk Akis Dagilimi Nedir?

7. Tanimla: Temel Amacg?

8. Tanimla: Hangi Parametreler Hesaplanir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) Bara gerilimlerinin bayuUkltkleri ve faz acilari — YUk akis analizi, her bir bara noktasindaki
gerilimin blayUkliguni ve faz acisini hesaplar. Bu, sistemin isletme durumu hakkinda kritik bilgi
saglar.

2. C) Sistemin kisa devre akimlarini hesaplamak — Kisa devre akimlarinin hesaplanmasi, yuk akis
analizinin degil, kisa devre analizinin konusudur.

3. C) Lineer olmayan denklem sistemleri — Gli¢ sistemlerinin yapisi geregdi, yik akis denklemleri
lineer degildir ve genellikle Newton-Raphson gibi iteratif yontemlerle ¢ézulur.

4. 1. Sistemin tek hat semasini ¢izin ve tim bara bilgilerini (gerilim, yuk, Gretim) tanimlayin.,2.
iletkenlerin admitanslarini hesaplayin ve YBUS matrisini olusturun.,3. Baslangic gerilimlerini
varsayin (genellikle referans bara icin 1 pu ve sifir faz acisi).,4. Gauss-Seidel veya Newton-Raphson
gibi bir iteratif ¢c6zim yontemi kullanarak gerilimleri ve glg akislarini hesaplayin.,5. Hesaplanan
kayiplari ve gerilim profillerini analiz edin.

5. 1. Gug sisteminin kararl durum analizini yapmak.,2. Hatlardaki akim ve gerilimlerin sinir
degerler icinde olup olmadigini kontrol etmek.,3. Sistem kayiplarini belirlemek ve azaltma yollarini
arastirmak.,4. Sistemin glvenilirligini ve kararlihgini degerlendirmek.,5. Yeni hatlar veya yUkler
eklendiginde sistem Uzerindeki etkileri 6ngérmek.

6. Elektrik glc sistemlerinde gerilim, akim ve gic¢ akislarinin hesaplandigi analiz.
7. Sistemin kararli durumunu analiz etmek, kayiplari belirlemek, glvenilirligi degerlendirmek.

8. Bara gerilimleri (bUyUkluk ve faz acisi), hat akimlari, guc akislari, kayiplar.

Bounlu

Tam kartlar, adim adim ¢ézimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.
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