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Motor Calistirma Yontemleri Nedir?

Calisma Kagidi

Motor calistirma ydntemleri, motorun ilk kalkis anindaki ytksek akim cekmesini sinirlayarak
sebekeyi ve motoru korumayi amaclar.

Sorular

1. Asagidakilerden hangisi motor calistirma yéntemlerinden biri DEGILDIR?
A) Yildiz-Ucgen

B) Dogrudan Calistirma

C) Paralel Baglama

D) Yumusak Yol Verici

2. Asenkron motorlarda yildiz-u¢cgen calistirmanin temel amaci nedir?
A) Motorun hizini artirmak

Kalkis akimini distrmek

Torku artirmak

Enerji tasarrufu saglamak
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3. Yumusak yol vericiler (soft starter) hangi elektronik bilesenleri kullanarak calisir?

A) Transistorler
) Diyotlar
) Triyaklar (veya benzeri tristorler)
) Op-amp'lar

. Dogru akim (DC) motorlari icin yaygin bir calistirma yéntemi nedir?
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5. Asenkron motorlarda yildiz-ti¢cgen calistirma nasil yapilir?
6. Yumusak yol vericilerin (soft starter) temel calisma prensibi nedir?
7. Tanimla: Dogrudan calistirma (Direct On-Line - DOL)

8. Tanimla: Yildiz-Ucgen (Star-Delta) Calistirma
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. Tanimla: Yumusak Yol Verici (Soft Starter)

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. C) Paralel Baglama — Paralel baglama, motorlarin calisma prensibiyle ilgili bir durumdur,
calistirma yontemi degildir.

2. B) Kalkis akimini distirmek — Yildiz-Gicgen calistirma, motorun kalkis anindaki cektigi ylksek
akimi azaltarak sebekeyi ve motoru korur.

3. C) Triyaklar (veya benzeri tristérler) — Yumusak yol vericiler, genellikle triyaklar veya benzeri
kontrollG yari iletkenler (SCR gibi) araciligiyla motor gerilimini kademeli olarak artirir.

4. 1. Calistirma direnci seri baglanir. 2. Motor hizlandikca diren¢ kademeli olarak devreden cikarilir.
3. Motor nominal hiza ulastiginda direng tamamen kisa devre edilir.

5. 1. Motor 6nce yildiz bagh olarak calistirilir. 2. Belirli bir hiza ulastiktan sonra bobinler G¢cgen
baglantiya gecirilir.

6. 1. Triyaklar (veya benzer yari iletkenler) kullanilarak motor sargilarina uygulanan gerilim
kademeli olarak artirilir. 2. Motorun kalkis akimi ve torku kontrol altinda tutulur.

7. En basit calistirma yontemidir; motor dogrudan sebekeye baglanir. Yiksek kalkis akimi ¢eker.

8. Asenkron motorlarda kalkis akimini distrmek icin kullanilir. Motor énce yildiz, sonra lcgen
baglanir.

9. Yari iletkenler araciligiyla motor gerilimini ve akimini kontrollU artirarak yumusak bir kalkis
saglar.

Bounlu

Tam kartlar, adim adim ¢éztmler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.
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