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Guc Sistemi Gecici Durumlari Nedir?

Calisma Kagidi

GUc sistemi gecici durumlari, sistemdeki dengesizliklerin giderilerek tekrar kararli bir duruma
doénllmesini saglayan dinamik sireclerdir.

Sorular

1. Asagidakilerden hangisi glc sistemi gecici durumlarina neden olmaz?
A) Kisa Devre

B) Hat Kopmasi

C) YUk Degisiklikleri

D) Jeneratdr Senkronizasyon Hatasi

2. Gegici durumlar genellikle neyin bozulmasina neden olur?
Sistemin frekansi

Sistemin gerilimi

Sistemin kararlihgi

Hepsi

. Bir gli¢c sisteminde gecici durumlar sonrasinda temel amac nedir?

A) Sistemi kapatmak
) Sistemi yeniden kararli hale getirmek
) Arizayi bliyutmek
) Sistemi asir1 yuklemek

. Bir gli¢ sisteminde kisa devre meydana geldiginde ne olur?

B
C
D
4
5. Senkronizasyon hatasi durumunda sistem nasil tepki verir?
6. Hat kopmasi durumunda guc akisindaki degisimler nelerdir?
7. Tanimla: Gecici Durum Nedir?

8. Tanimla: Kisa Devre
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. Tanimla: Senkronizasyon
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Cevap Anahtan

1. C) Yuk Degisiklikleri — Ani yUk degisiklikleri genellikle gegici durum olarak kabul edilmez, sistem
bu tur degisimlere daha toleranshdir. Kisa devre, hat kopmasi ve senkronizasyon hatalari ise ciddi
gecici durumlardir.

2. D) Hepsi — Gecici durumlar, sistemin frekansini, gerilimini ve genel kararlihgini olumsuz
etkileyebilir.

3. B) Sistemi yeniden kararli hale getirmek — Gecici durumlarin ardindan sistemin guvenli ve
kararlh bir sekilde calismaya devam etmesi hedeflenir.

4. 1. Kisa devre akimlari hizla yukselir. 2. Gerilimlerde ani dususler yasanir. 3. Koruma roleleri
devreyi acarak arizali bolimU ayirir. 4. Sistem yeniden yapilandirilarak kararlilik saglanmaya
cahisilir.

5. 1. Jeneratorun frekansi ve gerilimi sebeke ile uyumsuz hale gelir. 2. Senkronizasyon kontrol
sistemleri devreye girer. 3. Uyumsuzluk giderilemezse jeneratdr sebekeden ayrilabilir veya
sistemde salinimlar olusabilir.

6. 1. Kopan hattaki gic akisi sifirlanir. 2. Diger hatlardaki glic akislari artar. 3. Gerilim profilleri
dedisir ve bazi noktalarda dusuUsler gorulebilir.

7. Bir gic¢ sisteminin normal isletme kosullarindan ani sapmalari sonucu olusan ve sistemin
kararlihgini etkileyen olaylardir.

8. Devrenin beklenmedik bir sekilde disuk empedansli bir yoldan akim gecirmesi durumudur.
Sistemde blyldk akim ve gerilim degisimlerine neden olur.

9. Jeneratorlerin frekans, gerilim ve faz acisi olarak sebeke ile uyumunun saglanmasidir.
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