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Durum Uzayi Gosterimi Nedir?

Calisma Kagidi

Durum uzayi gosterimi, bir sistemin i¢c durumlarini temsil eden bir dizi birinci dereceden
diferansiyel denklem seti ile bu durumlarin ciktilarla nasil iliskili oldugunu gosteren bir denklem
setidir.

dotx(t) = Ax(t) + Bu(t) y(t) = Cx(t) + Du(t)

x = Durum vektori
u = Girdi vektora
y = Gikti vektoéra
A = Sistem matrisi
B = Girdi matrisi
C = Cikti matrisi

Sorular

1. Asagidakilerden hangisi durum uzayi gdsteriminin bir parcasi DEGILDIR?
Durum Denklemi

Cikti Denklemi

Girdi-Cikti Fonksiyonu (Transfer Function)

Durum Vektoru

. Durum uzayi gdésteriminde 'A' matrisi neyi ifade eder?

A) Girdi etkilesimini

B) Sistem dinamiklerini

C) Ciktr iliskisini

D) Girdi-cikti gecikmesini

3. Bir sistemin durum uzayi gosterimi, hangi tar sistemlerin analizinde 6zellikle kullanishdir?

A) Sadece duragan sistemler

B) Sadece dogrusal sistemler

C) Zamana bagh ve coklu girdi/ciktili sistemler
D) Basit birinci dereceden sistemler

4. RC Devresinin Durum Uzayi Gosterimi

5. RLC Devresinin Durum Uzay! Gosterimi

6. Tanimla: Durum Uzayi Gdsteriminin Temel Amaci Nedir?

7. Tanimla: Durum Uzayi Gosteriminde Kullanilan Temel Denklemler Nelerdir?

8. Tanimla: Durum Vektoru (x) Ne Temsil Eder?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. C) Girdi-Cikti Fonksiyonu (Transfer Function) — Girdi-cikti fonksiyonu (transfer function) durum
uzayi gosteriminden tlretilebilir ancak dogrudan durum uzayi gosteriminin temel denklemlerinden
biri degildir.

2. B) Sistem dinamiklerini — A matrisi, sistemin ic durum degiskenlerinin birbirleri Gzerindeki
etkisini ve kendi degisim oranlarini belirleyen sistem matrisidir.

3. C) Zamana bagh ve coklu girdi/giktili sistemler — Durum uzayi gosterimi, 6zellikle zamana bagli
(dinamik) ve birden fazla girdi veya ciktisi olan karmasik sistemlerin analizinde gUclU bir aractir.
4. 1. Durum degiskenleri olarak kondansator Gzerindeki voltaji (Vc) ve direncten gecen akimi (Ir)
tanimlayin. 2. Devrenin KCL ve KVL denklemlerini yazarak durum degiskenlerinin tlrevlerini girdi
(giris voltaji, Vin) cinsinden ifade edin. 3. Cikti olarak kondansator voltajini (Vc) veya akimi (Ir)
secerek durum uzay! denklemlerini matris formunda olusturun.

5. 1. Durum degiskenleri olarak kondansator tzerindeki voltaji (Vc) ve bobin tzerindeki akimi (Il)
tanimlayin. 2. Devrenin KCL ve KVL denklemlerini yazarak durum degiskenlerinin tlrevlerini girdi
(giris voltaji, Vin) cinsinden ifade edin. 3. Durum uzayi denklemlerini matris formunda (A, B, C, D)
olusturun.

6. Bir sistemin ic dinamiklerini ve zamanla degisimini matematiksel olarak modellemek.
7. Durum denklemi (dx/dt = Ax + Bu) ve Cikti denklemi (y = Cx + Du).

8. Sistemin o anki i¢c durumunu tam olarak tanimlayan minimum degiskenler kiimesi.

Bounlu

TUm kartlar, adim adim ¢o6zimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341



