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Sabit Hal Hatasi Nedir?

Calisma Kagidi

Sabit hal hatasi, bir kontrol sistemine uygulanan basamak girisine karsilik, sistemin kararl hale
geldikten sonraki son ¢ikis degeri ile istenen cikis degeri arasindaki farktir.

e (ss) = lim_(t » «) e(t)

e_(ss) = Sabit Hal Hatas! (Birim yok)
e(t) = Zamana bagli hata (Birim yok)

Sorular

1. Sabit hal hatasi, sistemin hangi durumdaki hatasini ifade eder?

A) Gecici durumdaki hatasini

B) Kararli hale geldikten sonraki hatasini

C) En yUksek hata degerini

D) En dustk hata degerini

2. Eger bir sistemin G(0) degeri sonsuz ise, birim basamak girisi icin sabit hal hatasi ne olur?
A) Sonsuz

B) Belirsiz

C) Sifir

D) Negatif

3. Sabit hal hatasinin sifir olmasi ne anlama gelir?

A) Sistem kararsizdir

B) Sistem giris sinyalini tam olarak takip eder
C) Sistemde salinim vardir

D) Sistem c¢ok yavastir

4. Birim basamak girisine sahip bir sistemde sabit hal hatasi nasil yorumlanir?
5. Sistemin kararhiligi sabit hal hatasini nasil etkiler?

6. Tanimla: Sabit Hal Hatasi Nedir?

7. Tanimla: Sabit Hal Hatasi Neyi Gésterir?

8. Tanimla: Basamak Girisi icin Sabit Hal Hatasi Formula Nedir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) Kararl hale geldikten sonraki hatasini — Sabit hal hatasi, sistemin zamanla kararl bir degere
ulastiktan sonraki hatasidir.

2. C) Sifir — e_(ss) = 1/(1 + G(0)) formulinde G(0) sonsuz ise, payda sonsuz olur ve kesir sifira
yaklasir.

3. B) Sistem giris sinyalini tam olarak takip eder — Sabit hal hatasinin sifir olmasi, sistemin kararli
hale geldiginde istenen ¢ikis degerine tam olarak ulastigini gosterir.

4. Eger sistemin transfer fonksiyonu G(s) ise, sabit hal hatasi e_(ss) = 1/(1 + G(0)) formlu ile
hesaplanir. G(0) sistemin dogru kazancini temsil eder. Eger G(0) sifir degilse, sabit hal hatasi sifir
olmayacaktir.

5. Sistemin kararl olmasi, zamanla olusan hatanin belirli bir degere yakinsamasi anlamina gelir.
Eger sistem kararsiz ise, hata zamanla sonsuza gidebilir ve sabit hal hatasi tanimsiz olur.

6. Sistemin kararh hale geldikten sonraki hatasidir.
7. Sistemin giris sinyaline olan dogrulugunu.
8. e _(ss) = 1/(1 + G(0))

Bounlu

TUum kartlar, adim adim ¢é6ztimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya ceuvirir.

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341



