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Senkron Makina Modellemesi Nedir?

Calisma Kagidi

Senkron makina modellemesi, senkron motor ve jeneratorlerin calisma prensiplerini, elektriksel ve
mekanik dinamiklerini matematiksel denklemlerle ifade etme surecidir.

beginaligned db/dt &= w - w_s M d?b6/dt? &= Pin - P_(out) -

& = Rotor Acisi (radyan)

w = Rotor Agisal Hizi (radyan/saniye)
w_s = Senkron Agisal Hiz (radyan/saniye)
M = Atalet Momenti (kg:-m~™2)

Pin = Giris Mekanik Gucu (Watt)

P_(out) = Cikis Elektriksel Gucu (Watt)

Sorular

1. Senkron makine modellemesinde rotor dinamigi denklemi hangi fiziksel prensibe dayanir?

A) Enerjinin korunumu

B) Newton'un ikinci hareket yasasi
C) Manyetik alan teorisi

D) Kirchhoff yasalari

2. Park donidsiminin temel amaci nedir?

A) Makinanin verimliligini artirmak

B) Degisken katsayili denklemleri sabit katsayili hale getirmek
C) Makinanin ¢ikis glcunu yukseltmek

D) Isinma etkilerini azaltmak

3. Senkron makine modellemesinde 'M' neyi temsil eder?

A) Elektriksel Tork
B) Atalet Momenti
C) SO6nUm Katsayisi
D) Rotor Hizi

4. Basit bir senkron motor modeli icin temel denklemleri yaziniz.
5. Senkron jeneratér modelinde gerilim denklemlerini aciklayiniz.
6. Tanimla: Senkron Makina Modellemesi Nedir?

7. Tanimla: Temel Model Denklemleri Nelerdir?

8. Tanimla: Neden Modelleme Yapilir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) Newton'un ikinci hareket yasasi — Rotor dinamigi denklemi, atalet ve tork etkilerini dikkate
alan Newton'un ikinci hareket yasasina dayanir.

2. B) Degisken katsayili denklemleri sabit katsayili hale getirmek — Park dénlsimu, dénen
referans cercevesinde degisken zamanli parametreleri sabit parametrelere dénUstlrerek
denklemleri basitlestirir.

3. B) Atalet Momenti — 'M' semboll, makine rotorunun atalet momentini temsil eder ve rotorun
acisal ivmelenmesini belirler.

4. 1. Rotor dinamigi denklemi: M d26/dt? = T_e - T_L 2. Elektriksel tork denklemi: T_e = 3/2 P/2
Psi_ri_q 3. Hiz ve acl iliskisi: do/dt = w - w_s

5. 1. Faz basina gerilim denklemi: va = R ia + dAs/dt 2. Alan sargisi gerilim denklemi: v_f=R _fi f +
L_f di_f/dt 3. Manyetik aki denklemleri, sargi akimlari ve endiktanslar Gzerinden ifade edilir.

6. Senkron makinelerin elektriksel ve mekanik davranislarini matematiksel olarak ifade etme
yontemidir.

7. Rotor dinamigi, elektriksel tork ve hiz-aci iliskisi denklemlerini icerir.

8. Analiz, tasarim, kontrol ve simulasyon amaclidir.

Bounlu

TUm kartlar, adim adim ¢o6zimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya gevirir.
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