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Transfer Fonksiyonlari Nedir?

Calisma Kagidi

Transfer fonksiyonu, bir sistemin cikisinin Laplace dondsumundn, ayni sistemin girisinin Laplace
déntstmune oranidir (baslangic kosullari sifir kabul edilerek). Genellikle G(s) ile gosterilir.

G(s) = Y(s)/U(s)

G(s) = Transfer Fonksiyonu
Y(s) = Cikis Sinyalinin Laplace Dénusumu
U(s) = Giris Sinyalinin Laplace Dénusumu

Sorular

1. Transfer fonksiyonu, sistemin hangi 6zelliklerini ifade eder?

A) Sadece sistemin kutlesini

B) Giris ve cikis arasindaki dinamik iliskiyi
C) Sadece sistemin yay sabitini

D) Sistemin cevresel sicakhgini

2. Laplace dénusimd, transfer fonksiyonu hesaplanirken hangi kosul altinda alinir?

A) Tum baslangic kosullari maksimumken
B) Tum baslangi¢ kosullari sifirken

C) Sadece cikis baslangic kosullari sifirken
D) Sadece giris baslangic kosullar sifirken

3. Bir sistemin transfer fonksiyonu G(s) = 1/(s+a) ise, bu sistemin tepkisi neye benzer?

A) Ustel artan
B) Sabit

C) Ustel azalan
D) Salinimli

4. Basit bir RC devresinin transfer fonksiyonunu bulunuz.

5. Bir kltle-yay-damper sisteminin transfer fonksiyonunu tiretin.
6. Tanimla: Transfer Fonksiyonu Nedir?

7. Tanimla: Transfer Fonksiyonu Hangi Durumda Tanimlanir?

8. Tanimla: Transfer Fonksiyonunun Sembolu Nedir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. B) Giris ve ¢ikis arasindaki dinamik iliskiyi — Transfer fonksiyonu, bir sistemin girisine uygulanan
etkiye karsilik Urettigi cikis arasindaki zamanla degisen iliskiyi matematiksel olarak ifade eder.

2. B) Tum baslangic kosullari sifirken — Standart transfer fonksiyonu tanimi, sistemin baslangictaki
durumunun (enerjisinin) sifir oldugunu varsayar.

3. C) Ustel azalan — Paydadaki 's+a' terimi, sistemin tepkisinin e™(-at) gibi tstel azalan bir
fonksiyona sahip olacagini gosterir.

4. Devrenin diferansiyel denklemini yazin: RC dVo(t)/dt + Vo(t) = Vin(t).,Her iki tarafin Laplace
donusimunu alin (baslangic kosullari sifir): RC s Vo(s) + Vo(s) = Vin(s).,V_o(s) parantezine alin: Vo(s)
(RCs + 1) = Vin(s)., Transfer fonksiyonunu hesaplayin: G(s) = fracVo(s)Vin(s) = 1/(RCs + 1).

5. Sistemin hareket denklemini yazin: mddotx(t) + cdotx(t) + kx(t) = F(t).,Laplace donisimunu
alin: ms2X(s) + csX(s) + kX(s) = F(s).,X(s) parantezine alin: X(s)(ms? + cs + k) = F(s).,Transfer
fonksiyonunu bulun (cikis yer degistirme, giris kuvvet): G(s) = X(s)/F(s) = 1/(ms? + cs + k).

6. Bir sistemin cikisinin Laplace dénusimunun, girisinin Laplace déntisimune oranidir (baslangic
kosullari sifir).

7. Sistemin lineer, zamanla degismeyen (LTI) ve baslangic kosullarinin sifir oldugu durumlarda.

8. Genellikle G(s) ile gosterilir.

Bounlu

Tam kartlar, adim adim ¢éztmler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341




