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En Kucuk Kareler Tahmini Nedir?

Calisma Kagidi

En klcUk kareler tahmini, bir veri setindeki noktalarin bir dogruya veya baska bir fonksiyona olan
uzakliklarinin kareleri toplamini en aza indiren parametreleri bularak en iyi uyumu saglar.

min_( Bo, B2 ) Z_(i=1)" (yi - (Bo + B2 Xi))?

Bo = Kesim Noktasi (Intercept) (-)
Sorular

1. En klicUk kareler tahmininde minimize edilen deger nedir?
A) Hata kareleri toplami

B) Mutlak hata toplami

C) Hata ortalamasi

D) Kok hata kareleri toplami

2. Basit dogrusal regresyon modeli nedir?

)
) y = \beta_0 + \beta_1 x + \epsilon
) y = \beta 0 x + \epsilon

) y = \beta_1 + \epsilon

) Modeli daha dogru hale getirir
) Modeli daha az dogru hale getirebilir
) Modeli hic¢ etkilemez
D) Modelin parametrelerini ters yonde etkiler

B
C
D
3. En kicuk kareler tahmininde aykiri degerler nasil bir etki yaratir?
A
B
C

4. Basit dogrusal regresyonda en kiicik kareler tahmini nasil uygulanir?
5. En klUc¢uk kareler tahmininin amaci nedir?

6. En kuguk kareler tahmini hangi durumlarda kullanilir?

7. Tanimla: En kUc¢Uk kareler tahmini nedir?

8. Tanimla: Dogrusal regresyonda en kicuk kareler neyi minimize eder?

9. Tanimla: En klcUk kareler tahmininin avantaji nedir?

Notek ile bu konuyu Al hocayla, Apple Pencil ile calis:
https://apps.apple.com/app/id6766946341
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Cevap Anahtan

1. A) Hata kareleri toplami — En klcUk kareler tahmininde, gézlemlenen degerler ile model
tarafindan tahmin edilen degerler arasindaki farklarin kareleri toplami minimize edilir.

2. B) y =\beta 0 + \beta 1 x + \epsilon — Basit dogrusal regresyon modeli, bagimli degiskenin (y)
bagimsiz degiskenin (x) dogrusal bir fonksiyonu ve bir hata terimi (\epsilon) olarak ifade edildigi
modeldir. \beta_0 kesim noktasini, \beta_1 ise egimi temsil eder.

3. B) Modeli daha az dogru hale getirebilir — Aykiri degerler, hata kareleri toplamini blyUk 6lclide
artirabileceginden, en kiiclk kareler tahminini 6nemli dlcude etkileyebilir ve modelin genel
uyumunu bozabilir.

4. 1. Veri setini (x_i, y_i) tanimlayin. 2. Hata kareleri toplami fonksiyonunu yazin: SSE =
\sum_{i=1}"~{n} (y_i- (\beta_0 + \beta_1 x_i))~2. 3. SSE'yi \beta_0 ve \beta_1'e gbre kismi
tarevlerini alip sifira esitleyerek normal denklemleri elde edin. 4. Normal denklemleri \beta 0 ve
\beta_1 icin ¢6zerek en kuguUk kareler tahminlerini bulun.

5. En kicUk kareler tahmininin temel amaci, gézlemlenen veriler ile model tahminleri arasindaki
sapmalari (hatalar) en aza indirmektir. Bu, veri ile model arasindaki en iyi iliskiyi temsil eden
parametreleri bulmayi saglar.

6. En klicUk kareler tahmini, iki veya daha fazla degisken arasindaki dogrusal iliskiyi modellemek
icin yaygin olarak kullanilir. Ornegin, bir 6grencinin calisma saati ile sinav notu arasindaki iliskiyi
tahmin etmek gibi.

7. Gozlemlenen veriler ile model tahminleri arasindaki hata kareleri toplamini minimize eden
regresyon teknigidir.

8. \beta_0 (kesim noktasi) ve \beta_1 (egim) parametreleri icin, gézlemlenen y degerleri ile tahmin
edilen y degerleri arasindaki farklarin kareleri toplamini.

9. Yaygin olarak kullanilir, anlasilmasi nispeten kolaydir ve iyi istatistiksel 6zelliklere sahiptir.

Bounlu

Tam kartlar, adim adim ¢ézimler ve Al hoca destegi Notek uygulamasinda.
Sinav tarihlerini Promy otomatik hatirlaticiya cevirir.
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