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Hareketli Ortalama (MA) Modelleri Nedir?

Calisma Kagidi

MA modelleri, bir zaman serisinin mevcut degerini, 6nceki hata terimlerinin bir fonksiyonu olarak
aciklar ve gelecekteki degerleri tahmin etmek icin kullanihr.

Yt=p+et+01e (t-1) + 02 (t-2) + ... + 0_q £_(t-q)

Y_t = Zaman t'deki deger

= Ortalama

€_t = Zaman t'deki hata terimi (beyaz gurultd)
0i = MA katsayilar

q = MA modelinin derecesi (gecikme sayisi)

Sorular

1. Bir MA(1) modelinde, mevcut deger hangi gecmis terimlere baghdir?
A) Sadece gecmis dederlere

B) Gecmis hata terimlerine

C) Hem gecgmis degerlere hem de hata terimlerine

D) Sadece ortalamaya

2. MA modellerinin temel amaci nedir?

A) Zaman serisinin trendini belirlemek

B) Zaman serisindeki mevsimselligi aciklamak

C) Zaman serisindeki rastgele dalgalanmalari modellemek
D) Zaman serisinin duraganhgini saglamak

3. MA modelindeki 'q' parametresi neyi ifade eder?

A) Modelin ortalamasini

B) Hata teriminin varyansini

C) Modelin derecesini (kullanilan gecmis hata terimi sayisi)
D) Model katsayilarinin toplamini

4. Bir MA(1) modelini aciklayiniz.

5. MA modellerinin AR modellerinden farki nedir?
6. Bir MA(2) modelinin tahmini nasil yapilir?

7. Tanimla: Hareketli Ortalama (MA) Modeli Tanimi
8. Tanimla: MA(q) Modeli Formulu

9. Tanimla: MA Modellerinin Avantaji
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Cevap Anahtan

1. B) Gecmis hata terimlerine — MA(1) modeli, mevcut gézlemin yalnizca bir 6nceki hata terimi ile
iliskili oldugunu varsayar: Y_t = \mu + \epsilon_t + \theta_1 \epsilon_{t-1}.
2. C) Zaman serisindeki rastgele dalgalanmalari modellemek — MA modelleri, bir zaman serisinin

mevcut degerini, 6nceki hata terimlerinin bir kombinasyonu olarak modelleyerek rastgele
dalgalanmalari agiklamaya odaklanir.

3. C) Modelin derecesini (kullanilan gegcmis hata terimi sayisi) — MA(q) modelindeki 'q', modelde
kullanilan gecmis hata terimlerinin sayisini veya modelin derecesini belirtir.

4. MA(1) modeli, mevcut gozlemin yalnizca bir 6nceki hata terimi ile iliskili oldugunu varsayar.
Formuld: Y_t = \mu + \epsilon_t + \theta_1 \epsilon_{t-1}. Bu model, bir 6nceki ddnemin soklarinin
mevcut donemin degerini etkiledigini ifade eder.

5. AR (Otoregresif) modelleri, mevcut degeri gecmis degerlerin bir fonksiyonu olarak aciklarken,
MA modelleri mevcut degeri gecmis hata terimlerinin bir fonksiyonu olarak aciklar. MA modelleri
genellikle duragan olma egilimindedir.

6. MA(2) modelinde, Y_t = \mu + \epsilon_t + \theta_1 \epsilon_{t-1} + \theta_2 \epsilon_{t-2},
tahmin, gecmis hata terimleri (\epsilon_{t-1} ve \epsilon_{t-2}) ve model katsayilarinin (\theta_1
ve \theta 2) tahmin edilmesini gerektirir. Bu genellikle maksimum olabilirlik yontemi ile yapilr.

7. Gecmis hata terimlerinin dogrusal bir kombinasyonu olarak zaman serisi degerlerini modelleyen
istatistiksel model.

8. Y_t =\mu + \epsilon_t + \sum_{i=1}"{q} \theta_i \epsilon_{t-i}
9. Genellikle duraganlik 6zelligi gosterirler ve yorumlanmalari nispeten kolaydir.
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